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ROBOT ABB

MODELO 2014

INGENIERA ¥ CONTROL INDUSTRIAL 1SK



VENTA

ESPECIFICACIONES

Ao 2014

Estado: usado

Axes: 6

Payload: 60kg

H-Reach: 2050 mm

Repeatability: +0,06 mm

Robot Mass: 425kg

Mounting: Floor, ceiling, shelf or
inclined

Communication: RS232-C
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ABB IRB 4600-60 / 2.05 M2004

El IRB 4600 es un robot de propdsito general altamente productivo,
optimizado para tiempos de ciclo cortos, donde los robots
compactos pueden ayudar a crear células de alta densidad. El IRB
4600 permite crear células de fabricacion mas compactas con un
mayor rendimiento de produccion y una mayor calidad, lo que

significa una mayor productividad.

ROBOT MOTION ROBOT MOTION SPEED
RANGE

J1:
J2:
j3:
J4:
J5:
J6:

+180°a-180° :175° /s
+150°a-90° :175° /s
+75°a-180° :175° /s
+ 400 ° a -400 ° :250° /s
+120°a-125° 1 250° /s
+ 400 ° a -400 ° :360° /s

SK

Info. Contactanos
Tel. (664)-673-9396 /(663)-324-5893
tijuana@isk.com.mx
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